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1 EinflUhrung
1.1 Uberblick

Der GPS-Empfanger der Serie DA-80101 stellt eine gerduscharme, hochempfindliche und
energiesparende Losung dar, die auf dem Chipsatz SiRF Star 11l aufbaut. Der Empfanger
ist in einem kompakten, wassergeschitzten Gehause untergebracht und eignet sich fur ein
breites Feld von Anwendungen wie z.B. Navigation im Auto, Kartografie, Vermessung.

Das Gerat erfordert lediglich einen klaren Himmel und eine spezielle Stromversorgung.

Es kommuniziert mit anderen Hostcomputern tber eine an einen RS-232-Port
angeschlossene Vollduplexleitung oder tGber einen USB-Port. Da das Empfangsteil
besonders stromsparend ist, kann es bis zu 20 Satelliten gleichzeitig verfolgen.

Der Zeitbedarf bis zur ersten Positionsbestimmung ist sehr gering, die Wiedererfassung der
Satellitensignale erfolgt in durchschnittlich weniger als 1 Sekunde, und es bringt die
Positionsdaten zu jeder Sekunde auf den neuesten Stand.

1.2 Funktionen

Die Serie DA-80101 weist eine Reihe von Funktionen auf, dank derer das Gerét leicht in die
ubrige Hardware integriert und einfach bedient werden kann:

Ein hochempfindlicher Chipsatz SiRF Star Il

Der Hochleistungsempfanger verfolgt bis zu 20 Satelliten.

Die kompakte Bauweise ist ideal fir Anwendungen auf kleinstem Raum.
Der wiederaufladbare Akku sorgt fir den Datenerhalt in der internen Uhr und
im Speicher.

Eine Initialisierung von Seiten des Benutzers ist nicht erforderlich.

Ein serieller RS-232-Vollduplexport oder ein USB-Port genugt fur beliebige
Anwendungen.

7. Das wassergeschitzte Gehause ermdglicht Arbeiten bei jedem Wetter.

8. Eine integrierte gerduscharme Hochleistungsaktivantenne.

9. LEDs zeigen dem Benutzer sichtbar den Status der Positionierung an.

10. Unterstitzt den Standard NMEA 0183 und das binére Protokoll SiRF.
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1.3 Technische Daten

Allgemeines
Frequenz L1 (1575,42 MHz)
C/A-Code Chiprate: 1,023 MHz



Kanéle 20 Kanéle zur Sat.-Verfolgung, alle sichtbar
Antenne intern

Empfindlichkeit

Sat.-Verfolgung —159 dBm typisch
Genauigkeit
Position <10 m 2D-RMS

<7 m 2D-RMS, WAAS korrigiert
1-5 m, DGPS korrigiert

Zeit 1 ps, synchronisiert mit GPS-Zeit
Geodatisches Datum
Standardsystem WGS-84
Erfassungsrate (bei klarem Himmel)
Heil3start 1 Sek. (Durchschnitt)
Warmstart 38 Sek. (Durchschnitt)
Kaltstart 42 Sek. (Durchschnitt)
Wiedererfassung 0,1 Sek. (Durchschnitt)
Dynamische Bedingungen
Hohe <18.000 m
Geschwindigkeit <515 m/s (1000 Knoten)
Beschleunigung <4G
Ruck 20 m/s® max.
Stromverbrauch
Leistungsaufnahme 5,0 5% V= Eingangsspannung
Leistungsabgabe 80 mA bei5V

Serieller Port
Elektrische Schnittstelle Eine serielle Vollduplexleitung Giber RS-232/TTL-Schnittstelle
Nachrichtenprotokoll NMEA 0183, SiRF Binary.
Standardwerte NMEA GGA, GSA, GSV, RMC (VTG, GLL und ZDA optional)
4800 Baud (weitere Raten optional)
8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritéat

Gewicht <85¢g
Umgebungswerte

Betriebstemperatur -40°C ... +80 °C
Lagerungstemperatur —45 °C ... +95 °C



2 Hardwareschnittstelle
2.1 Abmessungen

Das Gehause des Empfangsteils weist folgende Abmessungen auf:
59,7 mm (L) x 39 mm (B) x 16,4 mm (H)

2.2 Schnittstelle

Die Serie DA-80101 umfasst eine Reihe verschiedener Ausfiihrungen von
GPS-Empfangern. Diese unterscheiden sich hauptséchlich im Ausgangssteckverbinder.
Diese Schnittstellenoptionen werden im Folgenden erlautert.

DA-80101

Der DA-80101 ist mit einer PS/2-DIN-Ausgangskupplung ausgestattet. Das folgende
Diagramm zeigt verschiedene Mdglichkeiten, das Gerat anzuschlieen. Mithilfe des
einteiligen Kombiadapters mit Zigarettenanzinder kbnnen Sie die Stromversorgung lhres
Fahrzeugs Uber dessen vordere Netzsteckdose nutzen. Verbinden Sie einfach den
DA-80101 mit dem PS/2-Stecker des Kombiadapters, dessen anderen Steckverbinder Sie
an lhrem PDA anschliel3en. Notebookbenutzer benétigen — als eine von zwei Optionen —
einen Adapter von PS/2 auf USB. Ein entsprechender USB-Treiber wird auf einer dem
Adapter beigelegten CD mitgeliefert. Benutzer, die den RS-232-Anschluss des PCs oder
Notebooks bevorzugen, kénnen stattdessen als zweite Option den anderen Adapter
erwerben.
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2.3 Steckverbinder
Im Folgenden wird der Ausgangssteckverbinder beschrieben.

DA-80101
Das Standardkabel ist zwei Meter lang und weist, wie unten dargestellt, eine (weibliche)
PS-2-Kupplung an seinem Ende auf.
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Die folgende Abbildung und die Tabelle zeigen die Pinbelegung einer
PS-2-DIN-Standardbuchse.

6 1 2 Pin Signal
Tx (RS-232)
+5VDC
Tx (TTL)
GND
Rx (TTL)
Rx (RS-232)
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Als Zubehor erhéltlich ist ein Y-Kabel mit einem Adapter in Form eines Zigarettenanzinders,
der in die Netzsteckdose des Autos eingefuhrt wird. Siehe dazu das Diagramm auf der
vorigen Seite. Das Y-Kabel besteht aus einem Strang mit PS/2-Stecker, der mit der
PS/2-Kupplung des DA-80101 verbunden wird, und einem zweiten Strang, der an den PDA
angeschlossen wird. Aufgrund der vielen moglichen PDA-Ausflihrungen ist jedoch ein
bestimmter Adaptertyp auszuwahlen.

PC- oder Notebebookbenutzer kdnnen stattdessen, wie im Diagramm auf der vorigen Seite
dargestellt, ein Kabel fir die USB-Schnittstelle oder ein Adapterkabel fir RS-232
verwenden. Treiber fur das USB-Kabel sind auf der zu diesem Kabel gehérigen CD
enthalten. Die beschriebenen Kabeloptionen werden wahlweise verwendet.

DA-80101USB

Die Ausfuhrung DA-80101USB stellt fur PC- und Notebookbenutzer eine bequeme
Alternative dar. Die Pinbelegung des USB-Steckers entspricht dem Standard und weist
keine Abweichungen auf.

To USB
3 U E
) o= . e
59.7mm
DA-80101 USB £
200cm +/- 10cm é
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3 Betrieb

3.1 Installation des USB-Treibers und Erkennung des COM-Ports

Soll der GPS-Empfanger der Serie DA-80101 am USB-Anschluss betrieben werden, muss
zuerst der entsprechende Treiber installiert werden. Im Folgenden wird der Vorgang am
Beispiel des Betriebssystems Windows XP beschrieben. Legen Sie dazu bitte die
Installations-CD in das CD-ROM-Laufwerk ein. Sie kdnnen die Dateiverzeichnisse der CD
durchsuchen, um den Ordner ,USB Driver* zu finden.

& GPs Tool €D (F:) =1 3]
Fle Edt View Favortes Took Help ar

© - Psean Folders  [T21]*
o F:\ b ﬁGﬂ

File and Folder Tasks 2 ’J Acrobat R 5.0 ,/l $G-278

.';'!w Rename this folder
i Move ths folder

Y Copy ths older gl s ]

& Publsh this folder to the
Web

gl Share this folder
) E-mail this folder's files
¢ Delete this folder

Other Places

'j My Computer
7Y My Documents
) Shared Documents
S My Network Places

Offnen Sie bitte den Ordner und doppelklicken Sie auf das Symbol fiir den Treiber PL-2303.
Die Installation wird dadurch eingeleitet. Klicken Sie im Begrif3ungsbildschirm des
Installationsassistenten (,InstallShield Wizard“) auf die Schaltflache ,Next".



InstallShield Wizard (X]

Welcome to the InstallShield Wizard for PL-2303
— USB-to-Senal

The InstallS hield® Wizard will install PL-2303 USB-to-Serial
on your computer, To continue, click Next,

Next > Cancel

Sobald der Assistent die Installation des Treibers auf Inrem System beendet hat, klicken
Sie bitte auf die Schaltflache ,Finish®.

InstallShield Wizard

@ InstallShield Wizard Complete

InstallShield already successfully to installed PL-2303
USB-to-Sernal driver. Please press [Finish] button to close and
out of InstallShield.

If you have been plugged cable on PC before run this setup,
please unplug and then plug cable again for system detect this
devicel

Finish |

Nun kénnen Sie den USB-Stecker des Empfangers an den USB-Port Ihres PCs oder
Notebooks anschliel3en. Um jedoch einen sauberen GPS-Datenstrom empfangen zu
kdnnen, missen Sie den korrekten COM-Port und die Baudrate in der Treibersoftware
angeben. Die folgende einfache Schrittfolge zeigt, wie Sie den von der Maus belegten



COM-Port erkennen. Klicken Sie dazu bitte im Menieintrag ,Einstellungen® des
StartmenuUs auf ,Systemsteuerung®.

*’:’J ADMINISTRATOR

/ Internet ¥ Documents

é Internet Explorer )MV

\f“a E-mail LB Py fecent Docaents: +
Cutlook Express &
/ My Pictures

v MSN
e ‘Windows Media Player

‘a Windows Messenger

B Control Panel

e Set Program Access and
Defaults

@ Tou Waows 19 (/g3 Printers and Faxes

- Files and Settings Transfer

Wizard @) Help and Support
B ‘WordPad p Zearch
Run

All Programs D

EI Log OFf r6| Turn Off Computer

Klicken Sie bitte auf das Symbol ,Leistung und Wartung“ und dann auf das Symbol
~System*, um das Fenster ,Systemeigenschaften” zu 6ffnen.

B Performance and Maintenance

Fle Edt View Favorkes Tools Help
Qoo - () (T POsewch || Folders

fddress | O performance and Maintenance

Ses Also 2 Performance and Maintenance
et -
) File Types
o systemRestors Pick a task...
Treubleshooters 2 [3] see basic information about your computer
£y 3
‘ (2] artup and shutdown [3] Adjust visual effects

& Free up space on your hard disk
r-_)' Back up your data
[A-E Rearrange items on your hard disk to make programs run laster

or pick a Control Panel icon

rf‘T Administrative Tools "-'3_ Power Dptions

% o
scheduled Tasks o System
R 3

Klicken Sie auf den Reiter der Registerkarte ,Hardware". Eine der Schaltflachen fuhrt Sie
zum ,Gerate-Manager®”.



System Restore Automatic Updates Remote
General Computer Name Hardware Advanced

Device Manager

- The Device Manager lists all the hardware devices installed
% on your computer. Use the Device Manager to change the
properties of any device.

Device Manager

Drivers

Driver Signing lets you make sure that installed drivers are
compatible with Windows. Windows Update lets you set up
how Windows connects to Windows Update for drivers.

[ Driver Signing ] [ ‘Windows Update

Hardware Profiles

. Hardware profiles provide a way for you to set up and store
'w different hardware configurations.

[ Hardware Profiles l

| ok |[ cancel |

Klicken Sie auf die Schaltflache, und der folgende Bildschirm zeigt Ihnen eine Aufstellung
Ihrer Hardware. Klappen Sie den Eintrag ,Anschlisse (COM und LPT)" auf und suchen
Sie nach dem COM-Port mit der Bezeichnung ,Prolific USB-to-Serial Com Port
(COMxx)“, wobei anstelle des xx die Nummer des von lhnen belegten COM-Ports
angegeben ist.
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f.’. Device Manager

File Action View Help

] @ 2P a=x=na
| = 2 Jack
+ iy Computer
+ e Disk drives
+ W Display adapters
+ o DVD/CD-ROM drives
+ =) Floppy disk controllers
+ u Floppy disk drives
+ (=) IDE ATAJATAPI controllers
+ U» Keyboards
+ ) Mice and other pointing devices
+ W Monitors
+ B8 Network adapters
= Y Ports (COM&LPT)
Y Communications Port (COM1)
j Communications Port (COM2)
7 Printer Port (LPT1)
J
+ ¥ Processors
+ @ sSound, video and game controllers
+ W System devices
+ Gk‘: Universal Serial Bus controllers

Auch wenn die vorstehende Schrittfolge zur Installation die Vorgehensweise unter
Windows XP angibt, sollten die Schritte im Wesentlichen auch fir die anderen
Windows-Betriebssysteme gelten.

3.2 Inbetriebnahme

Schlie3en Sie den GPS-Empfanger DA-80101 mithilfe eines passenden Kombiadapters an.
Welcher Adapter zu wahlen ist, hangt von der Art der Stromquelle und des Hosts ab. Wenn
Sie die Maus mit einem USB-Adapterkabel am Hostcomputer anschliel3en mochten,
installieren Sie vorher den USB-Treiber.

Nehmen Sie lhren GPS-Empfanger tberall mit hin, wo der Himmel klar ist. Die rote LED

zeigt den Status an:

a.Die LED leuchtet durchgehend, wenn die Maus mit Strom versorgt wird und wéhrend der
anfangliche Erfassungsprozess lauft.

b.Die LED blinkt (0,5 Sekunden an und 0,5 Sekunden aus), wenn der Empfanger Daten zur
Positionsbestimmung ausgibt.

3.3 Viewerprogramm fur Prifzwecke

Installieren Sie auf Ihrem Hostcomputer den Viewer, ein spezielles Programm, das
Dateiinhalte anzeigen kann. Sie kdbnnen damit nach Belieben den Status des
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GPS-Empfangers Uberprufen. Im Folgenden werden einige Standardschaltflachen
und —bedienschritte erlautert.

a.Rufen Sie den Viewer auf. Klicken Sie auf die Schaltflache ,COM*, geben Sie den ,Com
Port* fur die aufzubauende Datenverbindung an und stellen Sie die ,Baud Rate* auf 4800
ein.

b.Klicken Sie auf ,OPEN®, um die zu empfangenden Daten herunterzuladen. Ein Fenster
zeigt im Normalfall den Datenstrom im NMEA-Format an und das andere Fenster die
Konstellation der verfolgten Satelliten und den Status der Signalqualitét.

c. Sobald die Verbindung erfolgreich aufgebaut ist, beenden Sie das Programm durch Klick
auf ,CLOSE". Sie kénnen jedoch auch auf die Schaltflache ,Cold“ klicken, um testweise
einen ,Kaltstart" durchzufihren.

3.4 Funktionsweise

Sobald der GPS-Empféanger der Serie DA-80101 mit Strom versorgt wird, beginnt er mit der
Erfassung und Verfolgung der Satelliten. Unter Normalbedingungen dauert es
durchschnittlich ca. 42 Sekunden, bis ein Standort zum ersten Mal bestimmt wird.
Nachdem ein Standort berechnet wurde, werden Daten bezlglich der gultigen Position,
Geschwindigkeit und Uhrzeit Uber den Ausgangskanal tbertragen. Der GPS-Empfanger
DA-80101 nutzt Startdaten wie die zuletzt gespeicherten Daten Uber Position, Datum,
Uhrzeit und die Satellitenbahn, um eine optimale Erfassung zu erreichen. Sollten die
Startdaten besonders ungenau oder die Daten lber die Satellitenbahn veraltet sein, so wird
es langer dauern, bis eine Navigationslésung zustande kommt.

3.5 Navigation

Ist der Erfassungsprozess abgeschlossen, sendet der DA-80101 gultige Navigationsdaten
Uber seine Ausgangskandle. Diese Daten umfassen u.a. folgende Werte:

1. geografische Breite/Lange und Hohe

2. Geschwindigkeit

3. Datum/Uhrzeit

4. Fehlerabschéatzungen

5. Status des Satelliten und des Empfangers

12



4 Garantie

Fur diesen intelligenten GPS-Empfanger wird eine Garantie von einem Jahr ab dem
Kaufdatum bezuglich des einwandfreien Zustandes von Material und Funktionalitat
ubernommen. Jeder Mangel am Produkt, der in diesem Zeitraum unter normalen
Umstanden auftritt, wird behoben, ohne dass dies dem Kunden berechnet wird.
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Anhang: Softwarespezifikationen

NMEA-Protokoll

Das Schnittstellenprotokoll des DA-80101 basiert auf der Schnittstellenspezifikation der
National Marine Electronics Association (NMEA), auf dem Standard NMEA 0183. Der
DA-80101 unterstitzt folgende von SiRF speziell entwickelte und definierte Formate von

NMEA-Nachrichten:

Prafix der Format Richtung

NMEA-Nachricht

$GPGGA Daten bezuglich Uhrzeit, Position und Ausgabe
Standortbestimmung

$GPGLL Geografische Breite und Lange, Uhrzeit der Ausgabe
Standortbestimmung und Status

$GPGSA GNSS-DOP und aktive Satelliten Ausgabe

$GPGSV Sichtbare Satelliten Ausgabe

$GPMSS Storabstand, Signalstarke, Frequenz u.a. der Ausgabe
Funkbake

$GPRMC Empfohlene spezifische GNSS-Mindestdaten Ausgabe

$GPVTG Geschwindigkeit und Kurs tiber Grund Ausgabe

$GPZDA Datum und Uhrzeit Ausgabe

Allgemeines NMEA-Format

Das allgemeine NMEA-Format besteht aus einer ASCII-Zeichenkette, die mit einem
$-Zeichen beginnt und mit einer <CR><LF>-Sequenz endet. NMEA-Nachrichten beginnen
standardmalfig mit ,GP*, gefolgt von einer 3-buchstabigen Nachrichtenkennung. Dem
Nachrichtenheader folgt eine Liste mit Feldern, die durch Komma voneinander getrennt

sind. Am Ende der Liste kann eine Prifsumme stehen, notiert als 2-stelliger

Hexadezimalwert und eingeleitet durch ein Sternchen (*). Dem Prifsummenfeld steht kein
Komma voran. Ist eine Prifsumme vorhanden, so wird diese als bitweise
Exclusiv-ODER-Verknupfung der Zeichen zwischen ,$" und ,** berechnet. Aufgrund der
Darstellung im ASCII-Format variiert die Ziffernanzahl bei den einzelnen Nummern,
abhangig von der Nummer und der Genauigkeit; die LAnge der Datensétze ist also
unterschiedlich. Einzelne Feldinhalte kdnnen bei Bedarf ausgelassen werden; die
Kommata als Trennzeichen werden aber dennoch gesetzt, um die Feldpositionen zu
markieren und eine korrekte Auswertung der nachfolgenden Felder sicherzustellen.
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$GPGGA

Diese Nachricht Gibertragt Daten zur globalen Positionsbestimmung.

Beispiel:
$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , ,0000*18

Die folgende Tabelle zeigt die Struktur der $5GPGGA-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der Nachricht | $SGPGGA GGA-Protokollheader

Uhrzeit (UTC) 161229.487 hhmmss.sss

Geografische Breite 3723.2475 ddmm.mmmm

N/S-Indikator N N = Nord oder S = Sud

Geografische Lange 12158.3416 dddmm.mmmm

O/W-Indikator w E = Ost oder W = West

Indikator zur 1 0: Positionsbestimmung nicht verflgbar
Positionsbestimmung oder ungultig

1: GPS, SPS-Modus, Bestimmung guiltig
2: Differenzielles GPS, SPS-Modus,
Bestimmung gultig

3-5: Nicht unterstitzt

6: Koppelnavigation (,Dead
Reckoning“-Modus), Positionsbestimmung

giilig ™
Verwendete Satelliten 07 Anzahl Satelliten zur Berechnung der
Positionsbestimmung; Bereich: 0 ... 12
HDOP 1.0 Horizontal Dilution of Precision (=

horizontale Genauigkeitsverringerung)

Hohe tber dem 9.0 Meter
mittleren

Meeresspiegel ?

Einheiten M Meter M = Meter

Geoid-Abweichung ? Meter Geoid-Abweichungen kénnen ausgelassen
werden.

Einheiten Meter M = Meter

Alter der differenziellen Sekunde | Alter in Sekunden. Wird DGPS nicht

Korrektur verwendet, bleiben die Felder leer (Null).

Diff. Ref. 0000

Stationskennung

Prufsumme *18

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) Istin der Beschreibung dieser NMEA-Nachricht nur auf die NMEA-Version 2.3 (oder spater) anzuwenden.

(2) SiRF unterstitzt keine Geoid-Korrekturen. Die Werte sind Hohenangaben des Ellipsoids gemalR WGS84.
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$GPGLL

Diese Nachricht Gbertragt die geografische Position (Breite und Lange) und die Uhrzeit.

Beispiel:

$GPGLL,3723.2475,N,12158.3416,W,161229.487,A,A*41

Die folgende Tabelle zeigt die Struktur der $GPGLL-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der Nachricht | $GPGLL GLL-Protokollheader

Geografische Breite 3723.2475 ddmm.mmmm

N/S-Indikator N N = Nord oder S = Sid

Geografische Lange 12158.3416 dddmm.mmmm

O/W-Indikator w E = Ost oder W = West

Uhrzeit (UTC) 161229.487 hhmmss.sss

Status A A: Daten giiltig; V: Daten ungiltig

Modus A A = Autonom, D = Differenzielles GPS
(DGPS), E = Koppelnavigation (,Dead
reckoning")
(nur in der NMEA-Version 3.00)

Prifsumme *41

<CR><LF> Abschluss der Nachricht
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$GPGSA

Diese Nachricht Gbertragt Daten zur DOP (dilution of precision) und zu den aktiven

Satelliten.

Beispiel:

$GPGSA,A,3,07,02,26,27,09,04,15, , , ,,,1.8,1.0,1.5*33

Die folgende Tabelle zeigt die Struktur der $GPGSA-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise
Kennung der Nachricht | $GPGSA GSA-Protokollheader
Modus A M: Manuell, ein 2D- oder 3D-Modus muss
ausgewahlt werden
A: Automatische Modusumschaltung
Modus 3 1: Positionsbestimmung nicht verfligbar
2: 2D-Positionsbestimmung
3: 3D-Positionsbestimmung
Verwendete Satelliten @ | 07 Sichtbare Satelliten auf Kanal 1
Verwendete Satelliten @ | 02 Sichtbare Satelliten auf Kanal 2
Verwendete Satelliten Sichtbare Satelliten auf Kanal 12
PDOP 1.8
HDOP 1.0
VDOP 1.5
Prifsumme *33
<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) Aufgeldst verwendete Satelliten.
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$GPGSV

Diese Nachricht Gbertragt Daten bezlglich der sichtbaren Satelliten. Die Struktur der

$GPGSV-Nachricht wird in der untenstehenden Tabelle erlautert. Jeder Datensatz enthalt

die Daten fur bis zu 4 Kanale und ermdglicht damit bis zu 12 sichtbare Satelliten. Im
abschlielenden Datensatz der Sequenz bleiben die unbenutzten Felder fir Kanéle leer;
die Kommata mussen dennoch gesetzt werden, um die Auslassung kenntlich zu machen.

Beispiele:

$GPGSV,2,1,07,07,79,048,42,02,51,062,43,26,36,256,42,27,27,138,42*71
$GPGSV,2,2,07,09,23,313,42,04,19,159,41,15,12,041,42*41

Die folgende Tabelle zeigt die Struktur der $GPGSV-Nachricht:

Feld Beispiel Einhei | Hinweise
t
Kennung der Nachricht $GPGSV GSA-Protokollheader.
Anzahl Nachrichten ® 2 Anzahl der Nachrichten; Hochstwert: 3
Nr. der Nachricht 1 Nr. der Sequenz; Bereich: 1 ...3
Sichtbare Satelliten 07 Anzahl der aktuell sichtbaren Satelliten
Kennung des Satelliten 07 Kennung fur Kanal 1; Bereich: 1 ... 32
Elevation 79 Grad Elevation des Satelliten; Hochstwert: 90
Azimut 048 Grad Azimut des Satelliten; Bereich: 0 ... 359
Stérabstand (C/Ng) 42 dB Hz | Bereich: 0 ... 99; leer, wenn keine Beobachtung
erfolgt
Kennung des Satelliten 02 Kennung fur Kanal 2; Bereich:1 ... 32
Elevation 51 Grad Elevation des Satelliten; Hochstwert: 90
Azimut 062 Grad Azimut des Satelliten; Bereich: 0 ... 359
Stoérabstand (C/Ng) 43 dB Hz | Bereich: O ... 99; leer, wenn keine Beobachtung
erfolgt
Kennung des Satelliten 26 Kennung fur Kanal 3; Bereich: 1 ... 32
Elevation 36 Grad Elevation des Satelliten; Hochstwert: 90
Azimut 256 Grad Azimut des Satelliten; Bereich: 0 ... 359
Stérabstand (C/Ng) 42 dB Hz | Bereich: 0 ... 99; leer, wenn keine Beobachtung
erfolgt
Kennung des Satelliten 27 Kennung fur Kanal 4; Bereich: 1 ... 32
Elevation 27 Grad Elevation des Satelliten; Hochstwert: 90
Azimut 138 Grad Azimut des Satelliten; Bereich: 0 ... 359
Stérabstand (C/Ng) 42 dB Hz | Bereich: 0 ... 99; leer, wenn keine Beobachtung
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erfolgt

Prifsumme *71

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) Abhangig von der Anzahl der verfolgten Satelliten kénnen mehrere Nachrichten mit GSV-Daten erforderlich

sein.
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$GPMSS

Diese Nachricht Ubertragt Informationen beziiglich Stérabstand, Signalstarke, Frequenz

und sonstiger Parameter der Funkbake.

Beispiel:

$GPMSS,55,27,318.0,100,1,*57

Die folgende Tabelle zeigt das Format der $GPMSS-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der Nachricht | $GPMSS MSS-Protokollheader

Signalstarke 55 dB Signalstarke der verfolgten Frequenz

Storabstand 27 dB Storabstand der verfolgten Frequenz

Frequenz der Bake 318.0 kHz Aktuell verfolgte Frequenz

Bitrate der Bake 100 Bit pro Sekunde

Nr. des Kanals @ 1 Der verwendete Kanal der Bake bei
Einsatz eines Multikanal-Bakenempfangers

Prifsumme *57

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) Rotund kursiv gesetzte Felder sind in der Beschreibung dieser NMEA-Nachricht nur auf die NMEA-Version 2.3 (oder

spater) anzuwenden.
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$GPRMC

Diese Nachricht Ubertragt die empfohlenen spezifischen GNSS-Mindestdaten.

Beispiel:

$GPRMC,161229.487,A,3723.2475,N,12158.3416,W,0.13,309.62,120598, ,*10

Die folgende Tabelle zeigt das Format der §GPRMC-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der Nachricht | $GPRMC RMC-Protokollheader

Uhrzeit (UTC) 161229.487 hhmmss.sss

Status A A: Daten giiltig; V: Daten ungliltig

Geografische Breite 3723.2475 ddmm.mmmm

N/S-Indikator N N = Nord oder S = Sud

Geografische Lange 12158.3416 ddmm.mmmm

O/W-Indikator w E = Ost oder W = West

Geschwindigkeit tiber 0.13 Knoten | Geschwindigkeit tiber Grund

Grund

Kurs tber Grund 309.62 Grad Kurs uber Grund

Datum 120598 Das aktuelle Datum; Format: TTMMJJ

Deklination ™ Grad Nicht verwendet

Modus @ A A = Autonom, D = Differenzielles GPS
(DGPS), E = Koppelnavigation (,Dead
reckoning")

Prifsumme *10

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) SiRF unterstitzt keine Deklination. Bei allen Daten zum Kurs tUber Grund handelt es sich um geodéatische

Richtungen gemalR WGS84.

(2) Rotund kursiv gesetzte Felder sind in der Beschreibung dieser NMEA-Nachricht nur auf die NMEA-Version

2.3 (oder spater) anzuwenden.
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$GPVTG

Diese Nachricht Ubertragt Informationen beziiglich Geschwindigkeit, Kurs tber Grund und
Geschwindigkeit Gber Grund.

Beispiel:
$GPVTG,309.62,T, ,M,0.13,N,0.2,K,A*23

Die folgende Tabelle zeigt das Format der $GPVTG-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der $GPVTG VTG-Protokollheader

Nachricht

Rechtweisender Kurs | 309.62 Grad Gemessener Steuerkurs

Referenz T T = Rechtweisender Steuerkurs (True)

Missweisender Kurs Grad Gemessener Steuerkurs

Referenz @ M M = Missweisender Steuerkurs (Magnetic)
e

Geschwindigkeit 0.13 Knoten | Geschwindigkeit in Knoten

Einheiten N N = Knoten

Geschwindigkeit 0.2 km/Std. | Geschwindigkeit

Einheiten K K = km/Std.

Modus @ A A = Autonom, D = Differenzielles GPS
(DGPS), E = Koppelnavigation (,Dead
reckoning®)

Prifsumme *23

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht

(1) SiRF unterstitzt keine Deklination. Bei allen Daten zum Kurs tUber Grund handelt es sich um geodéatische
Richtungen gemalk WGS84.
(2) Rotund kursiv gesetzte Felder sind in der Beschreibung dieser NMEA-Nachricht nur auf die NMEA-Version

2.3 (oder spater) anzuwenden.
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$GPZDA

Diese Nachricht Gbertragt Datum und Uhrzeit in UTC.

Beispiel:

$GPZDA,181813,14,10,2003,00,00*4F

Die folgende Tabelle zeigt das Format der $GPZDA-Nachricht:

Feld Beispiel Einheit | Hinweise

Kennung der Nachricht $GPZDA ZDA-Protokollheader

Uhrzeit (UTC) 181813 Entweder wird giiltige IONO/UTC
verwendet oder aufgrund von
vordefinierten Schaltsekunden geschatzt.

Tag (UTC) 14 Kalendertag, 01 ... 31

Monat (UTC) 10 01..12

Jahr (UTC) 2003 1980 ... 2079

Lokale Zeitzone: Stunden 00 Differenz zu UTC (auf 00 gesetzt)

Lokale Zeitzone: Minuten 00 Differenz zu UTC (auf 00 gesetzt)

Prafsumme *4F

<CR> <LF> Abschluss der Nachricht
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